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Einordnung in die SmartSenior Architektur

— ZUu Hause ——

— Unterwegs:

)

p P ; _
g A 5 ) A Ubergreifende
E Betreuung im | | Weitere Dienstleister, Notffallassistenz
g:rl;; TV als Wohnulmfeldl z. B. Portqlbetrelber
—_— zgntrales [ Situationserkennung ] —
}))) (Diensteportal | — j Vv
E [ Basisdienste ] AL
Umfeld- N Diensteplattform - Smart- Kérpernahe
sensorik | Medizinische Dienste }— X \phone Sensorik
( =) = Arzte
al .1 - ] 5
i — |Home Tele- + B Sensorik E)
gg;@%rr?she (Gateway ) medizinische |€" im Fahrzeug
—T Servicezentrale \Patientenakte
p — 1 . J Fahrzeugsysteme
@ g B Arzte ) (Assistenzsystem,
Gesundheit Ved. Therapeuten n (Nothalt)
d.esutr; ) f' = Be N Reha- Einrichtungen w
\ ienstleistungen ) (Box J ) |Kiiniken \ )
Medizinische i Ubergreifendes Interaktionskonzept
Daten und Benutzerschnittstellendesign

Lokalisierung in verschiedenen Umgebungen

26.01.2011 | 5



Einordnung in die SmartSenior Architektur

— ZU Hause ———

10

Haus-

geréate

9

Umfeld-
sensorik

4 2\
TV als
zentrales

(Diensteportal |

A
Betreuung im
Wohnumfeld

Weitere Dienstleister,
z. B. Portalbetreiber

[ Situationserkennung ]
[ Basisdienste ]

Diensteplattform

—

Unterwegs:
Ubergreifende
Notffallassistenz

T )

\A

|

k-

Korpernahe

— : Sensorik
S~ —[ Medizinische Dienste ]—— Arzltel
2l 4 =
L Home ) - - e’)))
Korpernahe Tele- o = Sensorik
i (Gateway medizinische _ im Fahrzeug
Sensorik : Patientenakte '
) o 1 I Servicezentrale Fahrzeugsysteme
@ ( B Arzte ~ (Assistenzsystem,
G dheit Vied.| Therapeuten n Nothalt) )
digilsjgeisiljrslg-;en Bc?x N Reha- Einrichtungen w
(S \ /) |Kliniken L )
Medizinische i Ubergreifendes Interaktionskonzept
Daten

Lokalisierung in verschiedenen Umgebungen

und Benutzerschnittstellendesign

26.01.2011 | 6



Warum ist eine hochprazise, zuverlassige Ortung im Notfall so wichtig?

Ein automatischer Notruf ist eventuell nutzlos ohne Positions-Information
denn oft ist der Patient bewusstlos oder orientierungslos

Je préaziser die Ortung, desto
schneller kann Hilfe vor Ort
geleistet werden

Zuverlassige Ortung im Notfall
fordert die Bewegungsfreiheit
der Nutzer




Outdoor Ortung

Ortung im Aussenbereich sowohl
per GPS als auch per GSM.

Im Fahrzeug wird automatisch
die Fahrzeug-Sensorik
verwendet. =

Senior

Ortungs-Dienst

Positionsdaten werden periodisch an
. . startet. . .
einen Server zur spateren Verwendung -

geschickt.




Umsetzung
Indoor Ortung - Technik

* Ortung im Innenbereich sowohl
per WLAN als auch der Bluetooth.

* WLAN und Bluetooth Daten werden
zur Ortung fusioniert.

* Die Ortung basiert auf einem Fingerprint-
Ansatz

* Positions-Rohdaten werden periodisch an

einen Server zur spateren Verwendung
geschickt.
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Indoor Ortung — Algorithmus |

Vorhandene Gebaude-Infrastruktur wird
genutzt. Ggf. werden Bluetooth-Baken
installiert.

Gebaude werden mit dem Recorder
eingemessen

Ortung basiert auf Mehrfach-Scans.

Analysiert werden Feldstarken sowie die
Haufigkeit aufgetretener Muster

Einmess-Daten werden auf Server

ubertragen und in einen Index tberfihrt.
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Umsetzung

Indoor Ortung — Algorithmus |l

Algorithmus bietet zuverlassige und prazise Ergebnisse:
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Simulationsumgebung fur die Indoor-Ortung

* Die Simulation dient der Erprobung und Verbesserung der Indoor-
Ortung

* Darlber hinaus wird in der Simulation ein Algorithmus getestet welcher
das auffinden einer Person in einem ,,unbekannten” Gebaude erlauben

soll.

* Es wird eine Art ,,Schnitzeljagd" ausgehend vom letzten, bekannten
Aufenthaltsort der gesuchten Person realisiert.
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